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[수중 드론의 추측 항법 시스템]

• 수중 드론이 해양 환경에서 안정적이고 정밀하게 항해할 수 있도록 도와주는 기술

 - 정확한 항로 예측: 해류 정보, 특히 조류와 배경 해류 정보를 개별적으로 산출하여 수중 드론이 정확한 항로를 유지함

 - 칼만 필터 적용: 칼만 필터 방식을 이용하여 측정된 해류 데이터의 오차를 최소화하고, 최적의 상태 값을 찾아냄

 - 자율적이고 안정적인 운항: 수중 드론이 조류가 강하거나 복잡한 해양 환경에서도 안정적으로 운항할 수 있도록 지원

기술개발배경
• 해양 관측 및 탐사를 위한 수중 드론의 운영 중 해류와 조류에 의한 영향을 정확히 파악하지 못하면 항로 예측이 어려워짐

• 기존의 항법 시스템은 해류 변화를 반영하는 데 한계가 있어 항로의 정확성이 떨어지는 단점이 있었음

개발기술 특성

•칼만 필터 개요: 수중 드론의 항로를 예측하는 데 중요한 역할을 하는 알고리즘. 측정 데이터에 잡음(Noise)이 포함되어 

있어도 시간에 따라 변화하는 드론의 상태를 최적으로 추정함

•정확한 항로 유지: 수중 드론이 해류에 의한 영향을 최소화하면서 설정된 경로를 따라 정확하게 이동할 수 있음

•안정적인 장시간 운항: 조류와 배경 해류의 데이터를 실시간으로 분석하고 항로를 최적화하여, 장기간 운항할 수 있음



• 수중 드론

 - 스마트 물류
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• 글로벌 수중 드론 시장 규모는 매년 12.4%로 성장하고 있으며, 2030년까지 약 95억 달러 규모로 성장할 것으로 예상됨

지식재산권 현황

No. 특허명 특허번호 연구자

1 수중 드론의 추측 항법 시스템 10-1914857 박종진

비즈니스 아이디어

시장동향

수중드론

[글로벌 수중 드론 시장]
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