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기술개요
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[제어지연에 의한 충돌 위치와 시간 추정방법]

•  자율운항선박이 원격제어 중 통신 지연이나 제어 지연으로 인해 다른 선박과 충돌할 가능성을 최소화하기 위해, 선박의 선

회권(turning circle)을 이용해 충돌 위치와 시간을 과학적이고 정량적으로 추정하는 방법을 제공하는 것

자율운항선박의 제어지연에 따른

기술개발배경
• 자율운항선박이 발전하면서 원격제어 시스템이 도입되었으나, 통신 지연이나 신호 처리 지연 등으로 인해 제어 지연이 발생할 

수 있음

-지연이 발생하면,충돌 사고의 위험이 커질 수 있어 사전에 예측하고 방지할 수 있는 기술이 필요해짐

개발기술 특성

•선회권 모델 사용: 선박의 선회특성을 반영한 모델을 사용하여, 선박이 충돌 가능성이 있는 위치와 시간을 계산

•제어지연 고려: 통신 시스템이나 원격제어 시스템의 지연에 따른 충돌 위치와 시간을 예측

•충돌 예측: 선박 이동 시, 다른 선박과의 충돌 지점을 예측하고, 이를 바탕으로 충돌 회피가 가능한지 분석



• 선박 및 해양 운송 산업

 - 스마트 항만
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• 글로벌 스마트 항만 시장 규모는 매년 25.09%로 성장하고 있으며, 2030년까지 약 1605억 달러 규모로 성장할 것으로 예상됨

지식재산권 현황

No. 특허명 특허번호 연구자

1
자율운항선박의 원격제어에서 제어지연에 의한 

충돌 위치와 시간 추정방법
10-2433413 임정빈

비즈니스 아이디어

시장동향

해양운송산업

[글로벌 스마트 항만]
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